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Notasi     Satuan 

V = Kecepatan kendaraan  Km/jam 

t = Waktu tanggap untuk mengerem      Detik 

a = Perlambatan kendaraan untuk desain                                     M/detik2 

g = Gravitasi M/detik2 

 

Singkatan 

AASHTO 

APILL 

= American Association of State Highway and Transportation Official 

= Alat Pemberi Isyarat Lampu Lalulintas 

Jh = Jarak Pandang Henti 

Jht = Jarak Henti Tanggap 

Jhr = Jarak Henti Pengereman 

Jr = Jarak Pengereman berdasarkan Gesekan Muka Jalan 




