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Notasi  Arti Satuan 

LV = Kendaraan ringan Kend 

HV = Kendaraan bera Kend 

MC = Sepeda Motor Kend 

UM = Kendaraan tak bermotor Kend 

SFC = Kelas hambatan samping  

FV = Kecepatan arus bebas (km/jam) 

C = Kapasitas (smp/jam) 

Q = Arus lalu lintas (smp/jam) 

DS = Derajat kejenuhan  

TT = Waktu tempuh  (jam) 

L  = Panjang segmen (km) 

V = Kecepatan (km/jam) 

qsimulasi = volume kendaraan dari hasil keluaran pemodelan (kend/jam) 

qpengamatan = volume kendaraan dari hasil survei di lapangan (kend/jam) 

H0 = Hipotesis awal  

H1 = Hipotesis bandingan  

 

Singkatan   

emp = Ekivalen mobil penumpang 

kend = Kendaraan 

km = Kilometer 

MKJI = Manual Kapasitas Jalan Indonesia 

PTV = Planung Transport Verkehr 

smp = Satuan mobil penumpang 

Vissim = Verkehr In Städten – SIMulationsmodell 
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