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Notasi Arti                                                                                           Satuan 

a = Tinggi perlambatan                                                              (m/detik) 

g = Kelandaian jalan (%) 

e =  Superelevasi (%) 

Ec =  Jarak PI busur lingkaran (m) 

f =  Koefisien gaya gesek melintang 

fmax =  Koefisien gaya gesek melintang maksimum 

L  =  Panjang total lengkung  (m) 

Lc  =  Panjang busur lingkaran  (m) 

Lr =  Landai relatif (%) 

Ls =  Lengkung peralihan (m) 

n =  Jumlah lajur yang diputar 

R =  Radius lengkung (m) 

Rmin =  Radius lengkung minimum (m) 

T =  Waktu reaksi                                                                            (detik) 

Tc =  Panjang titik TC ke PI (m) 

V =  Kecepatan                                                                            (km/jam) 

VR =  Kecepatan rencana             (km/jam) 

θs =  Sudut pusat spiral sepanjang Ls          (°) 

θc  =  Sudut pusat busur lingkaran           (m) 

 ∆ =  Sudut peubah jurusan             (°) 
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Singkatan           

cm =  centimeter 

CT =  Circle to Tangent 

FC =  Full Circle  

km =  kilometer 

m =  meter 

MST = Sumbu Muatan Terberat 

PI = Point of Intersection 

PLV = Permulaan Lengkung Vertikal 

PPV = Poin Perpotongan Vertikal 

PTV = Permulaan Tangen Vertikal  

TC =  Tangent to Circle  

  




