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Notasi  Arti Satuan 

APILL = Alat Pemberi Isyarat Lalu Lintas   

ax = Average standstill distance   

bx_add = Additive part of safety distance   

bx_mult = Multiple part of safety distance   

c = Waktu siklus yang disesuaikan  detik 

C = Kapasitas smp/jam 

Cua = Waktu siklus sebelum penyesuaian  detik 

Cua = Waktus siklus sebelum penyesuaian detik 

DS = Derajat kejenuhan   

emp = Ekivalensi Mobil Penumpang   

empHV = emp kendaraan berat   

empLV  = emp kendaraan ringan   

empMC = emp sepeda motor   

FCCS = Faktor koreksi ukuran kota   

FCG = Faktor koreksi kelandaian jalan   

FCLT 
= Faktor koreksi akibat pergerakan belok 

kanan 
  

FCP 
= Faktor koreksi akibat adanya kegiatan 

parkir dekat dengan persimpangan 
  

FCRT = Faktor koreksi akibat pergerakan belok kiri   

FCSF = Faktor koreksi hambatan samping   

GEH = Geoffrey E. Havers   

gi = Tampilan waktu hijau pada fase i detik 

HV = Heavy Vehicle   

IFR = Rasio arus simpang    

LTI = Waktu hilang total per siklus  detik 

LTI = Waktu hilang total per siklus detik 
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Notasi  Arti Satuan 

LV = Light Vehicle  

MC = Motor Cycle   

MKJI = Manual Kapasitas Jalan Indonesia   

PLT = Rasio belok kiri   

PRi = Rasio fase   

PRT = Rasio belok kanan   

Q = Jumlah arus lalu lintas smp/jam 

QHV = Arus kendaraan berat kend/jam 

QLV  = Arus kendaraan ringan kend/jam 

QMC = Arus sepeda motor kend/jam 

qmodel 
= Data volume kendaraan hasil keluaran 

pemodelan 
kend/jam 

qpengamtan 
= Data volume kendaraan hasil survei di 

lapangan 
kend/jam 

S 
= 

Arus jenuh 
smp/waktu hijau 

efektif 

S0 
= 

Arus jenuh dasar 
smp/waktu hijau 

efektif 

smp = Satuan Mobil Penumpang   

TI = Teknologi Informasi   

Vissim = Verkehr Stadten – Simulation smodel   

We = Lebar masuk pendekat meter 

 

  




